Hoe de baudrate van een GPS ontvanger aanpassen.
Download sirfdemo.exe (huidige versie 3.4)

http://www.stargps.ca/pub/SiRFdemo.exe

Standaard staat een nieuwe GPS op 9600 baud, voor sommige toepassingen is echter een
baudrate van 4800baud nodig.

Een GPS kan serieel of via een usb-serieel converter aangesioten worden.

Seriedl zit een GPS meestal op poort 1 of 2

Bij USB zal dit eerder iets tussen 3 en 8 zijn afhankelijk van de USB poort welke er gebruikt
is. Om een seriele poort over usb te gebruiken moet je echter wel de bijhorende driver
installeren.

Om te weten welke seriele poort er toegekend is kan je best kijken bij apparaat beheer.
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Vervolgens start je sirfdemo

PH SiRFDemo 3.40
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Kies de poort en snelheid waarop de GPS origineel werkt
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Eens correct verbonden zal je in het kader Debug View leesbare data voorbij zien scrollen.
Ganaar Action = switch to SIRF protocol

A siRFDemo 3.40 (Target SW: Unknown) on COM3/9600
Setup  View EaingM Mavigation Poll  Window
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Transmit Serial Message...

$GPGGA.201733.0005114.9573 .00430.8287 £.1.05,3.1.1.7 M .47 3. M_ 000058
$GPGSAAS13.27.15,06.0 43132736
$GFRMC.201733.000.4,5114.9579 N.00430.8287 £ .0.00.24.51 020303, A*54
$GPGGA.201734.000,5114.9573 N.00430.8287 £.1.05,3.1.1.7 M 47 3 M_0000*5F
$GPGSAAZT271506.08, ...4.4.31.3.236
$GPRMC.201734.000.4 5114, LN 004308287 £.0.00,24.51,.020308,, A*5D
$GPGGA.201735.000,5114.9573 N, 004308287 E.1.05,3.1.1.7 M 47 3. M_0000*5E
43132736
12.03,84.154, 006, 74,129 24 19,56, 232,32 22 53123 1472
3212.18.41.064 211624178, 21 19,067 16,08.12.321 2774
$GPGSY.33.12.07 12,284, 27 11,296.18,15 07 024,24 26.04,003,257C
$GPRMC.201735.000.4,5114.9579 N.00430.8287 E.0.00,24.51,020303,, A*5C
$GPGGA201736.000,5114.9579 004308287 £.1.05,3.1.1.7 M 47.3.M_0000*5D
$GPG5AA.3,19.27.15,06.0 31,3296
$GPRMC.201736.000.4,5114. LN 004308287 £.0.00,24.51.020308,, A°5F
$GPGGA,201737.000 5114 3573 N 00430 8287 £,1,05.3.0.1.7 M.47 3 M, 000050
$GPGSAAS1327.15.06.08 4.3.03.2°37
$GPRMC.201737.000.4,5114.9579.N 004305257 E 0.00,24.51 020308, A5E

Je GPS werkt nu volgens het sirf protocol, welk niet correct is.



Vervolgensklik je terug op Action - Switch to NMEA protocol, verander enkel het veldje
baudrate naar de gewenste waarde.
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$GEPGESAA. 219,060
$GPRMC, 201834000 49579,
$GPGGA 201635 0005114.9573 N_00)

¥ Use checksums

= [_||

V32121841 064 22.16,24. 178,21 19,067 15,081 2,321 217C
$GPGSY.3.312.07.12,284.14.2711.296.13,15,07.024.22 26 14 003 2372

5.049.1.0°3C

$GPGESAA219.06.08

$GPGESAA 219,060

$GPRMC 201835000 .4 5114.9573,N.00430.8287 £ 0.00,24.51.020308, 453
$GPGGEA.201836.000,5114.9579 N 00430.8287 £.1.03.4.9,1.7 M 47.3 M_ 000058

» . 4.9579,M,00430.82587 £.0.00,24.51,020308,,.4750
$GPGGA.201837.0005114.9579 N 00430 8267 £ 1.03.4.9.1.7.M 47,3 M_ 000054
5.049.1.003C

$GPAMC.2015837.000 4 5114.9579 N 00430,8287 £ 0.00,24.51, 020908, A1
$GPGGA 201838 000.5114.9579 N, 004308257 £ 1.03.4.9,1.7.M.47.3.M..0000°55

5.0.4.
$GPRMC, 201535.000,4,5114.9573 N 00430.5287. £ 0.00,24 51 020308, A*5E
$GPGGEA.201833.000,5114.9579 N .00430.8287 £.1.03.4.9,1.7 M 47 3

000054

|

Wweek: 14595 TOW: 24602599 EstGPSTi A
Clock Drift 93540 Hz Clock Biaz 144740
Week: 1495 TOW: 24602699 EstGPSTi
Clock Drift 93540 Hz Clock Biaz144793
Week: 1495 TOW: 24602799 EstGPSTi
Clock Drift 93541 Hz Clock Biaz144858
Week: 1495 TOW: 24602900 EstGPSTi
Clock Drift 93541 Hz Clock Biaz144918
Week:1495 TOWw: 24602999 EstGPSTi
Clock Drift 93540 Hz Clock Biaz 144977
Week: 1495 TOW: 24603099 EstGPSTi
Clock Drift 93540 Hz Clock Biaz 145037
wheek: 14595 TOW: 24603199 EstGPSTi
Clock Drift 93540 Hz Clock Biaz 145096
wheek:1495 TOW: 24603299 EstGPSTi
Clock Drift 93539 Hz Clock Biaz 145155
wieek: 1495 TOW: 24603339 EstGPSTi—
Clock Drift 33539 Hz Clock Bias 145215
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